
 

  كنترل، ابزاردقيق و اتوماسيونالمللي دوره كنفرانس بين هفتمين
(ICCIA2021)  

 ليست مقالات برگزيده كنفرانس
  )به زبان انگليسي(مقالات برتر كنفرانس

Design of a robust observer-based DP control system for an ROV with unknown dynamics 
including thruster allocation  

LPV Control Of An Influenza Model With Vaccination And Antiviral Treatment  
Robust Temporal Logic Motion Planning Based on Invariant Set Theory  

Data-driven Iterative Learning Formation Control of Non-affine Multi-agent Systems Using 
Integral Sliding Mode Method  

Finite-Time Fuzzy Control Design for Drug Dosage Delivery in Cancer Treatment  
 )فارسيبه زبان (برتر كنفرانس  همقال

محدود براي زنجيره اي از زيرسيستم هاي غيرخطي مرتبه دوم وابسته به هم در - طراحي كنترل كننده مبتني بر رؤيتگر زمان
  حضور اشباع ورودي و اغتشاش سازگار

  
  )به زبان انگليسي(برتر كنفرانسهايارائه

Nonlinear Sub-Optimal Controller for Ebola Virus Disease: State-Dependent Riccati 
Equation Approach 

International Stock Index Prediction Using Artificial Neural Network (ANN) and Python 
Programming 

Integration of Mathematical Modeling with HAZOP Study of a Polymerization Plant: 
Capabilities and Lacunae  

  )فارسيبه زبان(برتر كنفرانسارائه
  هاي چندعاملي محور سامانه ها در كنترل اجماع سازي ارتباط عامل بهينه

  
  مكاتبه نماييد iccia2020@tabrizu.ac.irبا ايميل صرفاً سؤالدر صورت داشتن هرگونه 


